DLES

TA T
454

131
57,

Corp

300

15

o

(s

i
IS

i

(98]




1 thommea,

&5

]

ue

=
RARES

1

SR

g
o o

pe
£
3

o =
£

27F
¥

-

C

e io

[OR W

=0
LEae]
[
if}

af ?
U




=
=

e el
< o

-

1
4=

1
o
L]

oomi

0

f

“ o~y
Y4y

Satal:

-

OOl

5 31

=
g el

L



et

ine g
=

=)

s

iol

10300

i

0

M
i
1
4
3

sy

B




ey

o

AL
G

agie

e




D m

(g vt

T
o &

9

4

H

x

u

b}

i

a

o
3§
o R

oy o




CURRICULUM
DI

MARCO SOMALVICO

Marco Somalvico & nato a Como il 10 ottobre 1941.

Ha conseguito la Maturita Scientifica nel luglio 1960 con la
media di 7,22/10, ed ha vinto il "Premio Somaini" come migliore
Maturita Scientifica della Provincia di Como nel 1960.

Ha ottenuto la Laurea in Ingegneria Elettronica nel dicembre
1965 presso il Politecnico di Milano con la votazione di 99/100,
ed ha vinto la "Medaglia D'Oro" dell'Associazione Laureati ed
Allievi del Politecnico di Milano come migliore laureato in
Ingegneria Elettronica presso il Politecnico di Milano nel 1965.

Nel novembre 1965 & entrato a far parte del personale docen-
te e ricercatore del Laboratorio di Calcolatori dell'Istituto di
Elettrotecnica ed Elettronica, ora Dipartimento di Elettronica,
del Politecnico di Milano.

Ha ricoperto le diverse posizioni di Borsista (settembre
1965), poi di Assistente (novembre 1971) ed infine di Professore,
prima Incaricato (novembre 1971), poi Stabilizzato (novembre
1974), poi Straordinario (novembre 1980) ed infine Ordinario
(novembre 1983).

Come Professore ha tenuto il Corse di “"Elettrotecnica”,
negli Anni Accademici 1971 - 1972, 1980 - 13981, 1982 -~ 1983;
tiene il Corso di "Complementi di Programmazione", senza interru-
zione, a partire dall'Anno Accademico 1972 - 1973 a tuttogyil:;
tiene anche il Corso di "Robotica Industriale”, senza interruzio-
ne, a partire dall'Anno Accadenico 1982 - 1983 a tuttogygi.

Dal settembre 1966 al dicembre 1967 ha svolto i1l Servizio
Militare congedandosi come Sottotenente di Complemento del Genio
Aeronautico Ruolo Ingegneri Specialitd Elettronica.

Dal settembre 1969 al novembre 1971 ha svolto un periodo di
studio e di ricerca come, Visiting Scholar, presso lo Stanford
Artificial Intelligence Laboratory del Computer Science Depart-
ment della Stanford University, Stanford, California, USA.

Nel novembre 1971, ha costituito, presso il Dipartimento di
Elettronica, il Progetto di Intelligenza Artificiale del Politec-
nico di Milano, di cui & il Direttore, dove vengono svolte ricer-
che di base ed applicazioni dell'intelligenza artificiale e della
robotica.



Dal gennaio 1972 al febbraio 1972 ha svolto un periodo di
ricerca, come Visiting Fellow, presso il Department of Computa-
tional Logic della School of Artificial Intelligence della Uni-
versity of Edinburgh.

Dal 1975 ad oggi e stato Socio Fondatore e Membro del Consi-
glio Direttivo della SIRI (Societa Italiana di Robotica Indu-
striale); dal 1982 ad oggi ne & anche Vicepresidente.

Dal 1976 ad oggi e il Coordinatore del Sottogruppo "Infor-
matica Teorica ed Intelligenza Artificiale” del GRIS, Gruppo dei
Ricercatori di Informatica e di Sistemistica.

Dal maggio 1977 al novembre 1977 ha svolto un periodo di
studio e di ricerca, come Visiting Scholar, presso lo Stanford
Artificial Intelligence Laboratory del Computer Science Depart-
ment della Stanford University, Stanford, California, USA.

Dal 1978 ad oggi & il Responsabile Scientifico dell'Unita di
Ricerca di Milano del GNASII - CNR (Gruppo Nazionale di Siste-
mistica e di Informatica di Ingenreria del Consiglio Nazionale
delle Ricerche).

Dal 1980 ad oggi & Coordinatore Nazionale del Progetto di
Ricerca di Rilevante Interesse Nazionale dello MPI (Ministero
della Pubblica Istruzione), Fondi MPI 40 %, sulle "Metodologie
Elettroniche, Informatiche e Sistemistiche della Robotica".

Dal 1981 ad oggi & stato tra i Fondatori e Membro del Consi-
glio Scientifico del Centro di Cultura Scientifica "Alessandro
Volta" di Como.

Dal 1981 al 1984 & stato il Coordinatore deila Commissione
per lo Studio di Prefattibilitd del Progetto Finalizzato Robotica
del CNR; lo Studio e& stato approvato dal CNR nell'agostc 1984.

Dal 1983 ad oggli rappresenta il CNR come Membro della Dele-
gazione Italiana nello JCF (Joint Coordinating Forum) on Advanced
Robotics, nell'ambito del Programma TGE (Technology - Growth -
Employment), programma internazionale di collaborazione scienti-
fica sulle tecnologie avanzate, formulato dai Capi di Stato e di
Governo di Sette Stati Industrializzati dell'Occidente, riuniti a
Versailles, Francia, nel 1982.

Dal 1984 & il responsabile dell'Area di Approfondimento
sulla "Robotica" nell'ambito del MIP (Master per 1'Ingegneria
della Produzione), organizzato nell'ambito del Politecnico di
Milano.

Ha dedicato la propria attivita scientifica all'intelligenza
artificiale ed alla robotica.



In particolare ha svolto ricerche sulla progettazione assi-
stita da calcolatore di circuiti elettronici, sui linguaggi di
programmazione e sulle strutture di dati dei sistemi di intera-
zione uomo - macchina, sulla risoluzione automatica dei problemi,

sulla conmprensione del linguaggio naturale, sulla sintesi dei
programmi, sui sistemi esperti, sulla sensorialita e la program-
mabilita dei robot intelligenti, sui sistemi di visione automa-

tica, sulla fabbrica del futuro.

E' autore di oltre ottanta pubblicazioni scientifiche, rea-
lizzate per 1lo piu su riviste internazionali pubblicate negli-
USA; & anche autore di quattro libri.

E' stato invitato a tenere Conferenze e Seminari presso
Universita ed Istituzioni Scientifiche di molte nazioni estere
(USA, Regno Unito, Francia, Germania Occidentale, Austria, URSS,
Cecoslovacchia, Polonia) nonché in Italia.

Ha partecipato a diversi Congressi Scientifici Internaziona-
li e Nazionali, sia come oratore invitato, sia come Presidente di
Sessione.

Ha diretto diversi Corsi di Aggiornamento nell'ambito del
Programma di Istruzione Permanente del Politecnico di Milano, tra
cui: Tecniche di Programmazione, Tecniche Avanzate di Programma-
zione, Sistemi Esperti (Metodologie e Tecniche di Progetto), LISP
- PLANNER - PROLOG, Robotica Industriale, Sistemi di Visione
Automatica, Tecniche di Intelligenza Artificiale per la Robotica.

E' stato collaboratore e consulente di Enti Esteri, quali i
Laboratori di Ricerca della Philips, Eindhoven, Paesi Bassi, la
Boussard Consultants, Parigi, Francia, la Marina degli USA, Lon-
dra, Regno Unito.

E' stato collaboratore e consulente, nell'ambito della CEE
(Comunita Economica Europea), sia della ITTF (Information Tech-
nology Task Force), Bruxelles, Belgio, sia del CCR {Centro Comu-
nitario di Ricerca), Ispra, Italia.

E' stato collaboratore e consulente di Enti Nazionali guali
la Zocca, 1la Selesta, 1la Bassani Ticino, 1la SETI, la Burroughs
Ttalia, 1la Snia Fibre, 1la Honeywell Information Systems Italia,
la Camera di Commercio Industria Artigianato ed Agricocltura di
Como, 1'Alfa Romeo, 1l Consorzio dell'Adda, lo CSELT, la Sperry
Italia, 1la FIAR, 1la Zanussi Grandi Impianti, 1la Mondadori, 1la
Tecsiel.

Conosce perfettamente 1l'inglese ed il francese.

Risiede in Via Manara N. 52, 20050 Lesmo MI, tel. (039)
6980854.



